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' Fahre Vor =
dauerhaft nicht Pruefe Linefinder-Sensor Links +» ) _.
' nach Rechts =

wenn wahr = dann
zeige LEDs

ansonsten @

; Fahre Vor =
nicht Pruefe Linefinder-Sensor Links + 5 :
nach Rechts =

wenn wahr = dann

ansonsten C—)

Fahre Vor v mit @B %

https://makecode.microbit.org/ WWCC8pUWtPMH



beim Start dauerhaft

zeige LEDs

wenn nicht Pruefe Linefinder-Sensor Links *

Fahre Vor =

nach Rechts =

ansonsten

wenn nicht Pruefe Linefinder-Sensor Links ¥

Fahre Vor =

nach Rechts »

https://makecode.microbit.org/ _dzstAYKIUFbq



_e: Blocke auswahlen

1-9: Block in Hand nehmen
. Iinke_"’Maustaste: graben
rechte Maustaste: platzieren

cl_:brogl"zlammieren
t:reden und Funktionen ausfiihren
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